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Portata max Prevalenza Motore IN/OUT T max Peso | [ L X2 g
SPECIFICATION I/m max m KW D mm esercizio °C Kg ‘ 125 | ‘ ‘ | g 8l §
155 100 179 108
Maximum Motor IN/OUT T max Weight
capacity I/m Total head KW D mm exercise °C Kg
*H A Attacco per tubazione A Connection for rigid
S50Hz 370 17 1,1 PP=75°C PP= 11,50 * Manicotto 4 rigida piping
50 x 40 o Coupling
60Hz 380 20 1, PVDF=95°C PVDF=13,00 © % B Attacco per tubazione B Connection for flexibles
* gfﬁg }:ﬁ! flessibile con porta hoses
Pud variare in conformita al motore utilizzato It changes according with motor supplier ) 1 § le gomma
T) R C Attacco per tubazione C Flanged connection
| rigida con flange
EXPLODED VIEW — —
Saldatura Saldatura A\ Pub variare in conformita A\ It changes according
testa a testa a bichiere al motore utilizzato with motor supplier
Butt welding Socket fusion
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— DESCRIZIO:EOPI.\RTICOLARI — PART. DES;R(;PTION 5 T TS 20 B0 e A Thw 0 66 150 150 240 300 360 450 48O
otore giva otor give nut Flow I/min Flow I/min
2 Base 22 Corpo pompa 2 Motor base 22 Pump body
5 Panternotio a)0O-Ring aspirazione SR —— a)Suction pump body O-Ring PUMP IDENTIFICATIC _
5a chiocciola 5a b)Discharge pump body O-Ring Mat. corpo Tipo tenuta meccanica ) )
6 Albero b)O-Ring mandata 6 Shaft 23 Discharge manifold Modello | pompa Albero Rotante - Statica O-Ring Attacchi Motore
8 Corpo tenuta meccanica 53R Ch'ocg'OIa o 8 Mechanical seal body a)Rigid piping discharge attack Model |  pump Shaft Mechanical seal O-Ring Connections Motor
8a Molle tenuta meccanica aﬁgﬁg&&?ﬂ?}: dgtaa 8a Mechanical seal springs b)Hosebarb discharge attack body Rotating - Static
9 Anello rotante b)Portagomma mand. 9 Rotating ring YAl Eel SRl Ui 2 = PTFE - CERAMICA .
10 O-RING tenuta C)Flangia mandata 10 O-RING 24 Discharge gear X= AISI 316 PTFE - Ceramic B= gggﬁzt?ztgirgn
11 Rivestimento albero 24 Ghiera mandata 11 Shaft sleeve 25 Suction manifold EvMm 2ol =% | 3= GRAFITE - CERAMICA | E=EPDM | oot A=50Hz
12 Anello stati 25 Raccordo aspirazione o~ a)Rigid piping discharge attack T=TITANIO Carbon - Ceramic
ello statico p 12 Static ring - F = PVDF V = VITON Flanged B =60 Hz
17 Flangia corpo a)Cart. aspiraz. per - b)Hosebarb dlsg‘harge attack H=HASTELLOI | 4= SIC - SIC P = Portagomma
18 - tubazione rigida 17 Pump housing flange C)Flanged suction attack Hosebarb
0O-Ring corpo pompa b)Portagomma aspiraz. | 18 Pump housing O-Ring 56 Suction aear 5= GRAFITE - SIC
19 O-Ring girante per tubo flessibile 19 Impeller O-Ring g Carbon - Sic
20 Girante c)Flangia aspirazione 20 Impelier EVM 20 P X 3 E B A |

26 Ghiera aspirazione
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